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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej czes$ci Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt zwanej dalej ST sa

wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru instalacji elektrycznych 230V/400V w budynku

dydaktycznym:

Bud. A-5: Pomieszczenia 230, 232A, 232B w zakresie:

Demontazu 23 istniejacych opraw o§wietleniowych wraz z instalacja,

Montaz 10 opraw LED do sufitow podwieszanych Prato LED 600x600 26W 3230lm 840 MPRM Bialy prod.
PXF LIGHTING lub rownowazna wraz z doprowadzeniem zasilania przewodem miedzianym Dca-s2,d1,a3,
3(4)x1,5mm2 - 450/750V oraz B2ca-s2,d1,a3, 3x1,5mm?2 - 450/750V (strefy komunikacyjne), oswietlenie
podtaczy¢ do istniejacego obwodu w rozdzielnicy,

Montaz 3 czujnikow ruchu 10m, 360st, 230V, 10A montowanych w sufitach podwieszanych do sterowania
os$wietleniem ogdélnym wraz z doprowadzeniem zasilania przewodem miedzianym Dca-s2,d1,a3,
3(4)x1,5mm2 - 450/750V oraz B2ca-s2,d1,a3, 3x1,5mm?2 - 450/750V (strefy komunikacyjne),3

Montaz 6 oprawy awaryjnych LED 3W min. 350Ix z autotestem z czasem podtrzymania 3h, montaz w suficie
podwieszanym wraz z doprowadzeniem zasilania przewodem miedzianym Dca-s2,d1,a3, 3(4)x1,5mm2 -
450/750V oraz B2ca-s2,d1,a3, 3x1,5mm2 - 450/750V (strefy komunikacyjne), o$wietlenie podiaczy¢ do
istniejacego obwodu w rozdzielnicy,

Montaz 6 oprawy ewakuacyjnych LED wraz z piktogramem z autotestem z czasem podtrzymania 3h, wraz z
doprowadzeniem zasilania przewodem miedzianym Dca-s2,d1,a3, 3(4)x1,5mm2 - 450/750V oraz B2ca-
s2,d1,a3, 3x1,5mm?2 - 450/750V (strefy komunikacyjne), oswietlenie podtaczy¢ do istniejacego obwodu w
rozdzielnicy,

Demontaz i ponowny montaz na nowym suficie podwieszanym 6 czujek p.poz wraz z doprowadzeniem
(wymiana w przypadku koniecznosci),

Demontaz i ponowny montaz na nowym suficie podwieszanym 6 wskaznikow zadziatania czujek p.poz wraz
z doprowadzeniem (wymiana w przypadku koniecznosci),

Wykonaniu dokumentacji powykonawczej w zakresie schematéw powykonawczych oraz pomiarow

elektrycznych dopuszczajacych instalacje do eksploatacji,

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna w zakresie Instalacji Elektrycznej stosowana jest jako sktadnik dokumentow

przetargowych i kontraktowych przy zlecaniu i realizacji robo6t wymienionych w pkt. 1.1,.1 1.3.

oraz ujetych w Przedmiarach robot elektrycznych.



1.3. Zakres robdt objetych ST.

W sktad niniejszej czgsci ST wehodza nastepujace roboty:

> Demontaze istniejacych, opraw oswietleniowych, gniazd, wylacznikow oraz instalacji 230/400V w
w/w zakresie omawianego remontu;

> Prace powiazane z zakresem remontu: wykonanie demontazu nieczynnych instalacji elektrycznych oraz
wykonanie przetaczen i nowych obwodow zasilajacych;

»  ochrona od porazen pradem elektrycznym;

»  wykonanie polaczen wyrownawczych dodatkowych — miejscowych;

»  wykonanie opisoéw z adresami obwodow oraz pomiaréw elektrycznych dopuszczajacych instalacje do
eksploatacji;

»  wykonanie dokumentacji powykonawczej;

»  pozostale roboty towarzyszace zwiazane i wynikajace z w/w zakresu prac;

1.4. Okres$lenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z ustawa Prawa Budowlanego, wydanymi do niej

rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm, aprobat technicznych.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z postanowieniami

Kontraktu oraz obowiazujacymi przepisami i normami w omawianym zakresie.

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow.
Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, typow, rodzaju ich pozyskania i sktadowania podano w projektach

technicznych w Przedmiarach oraz w zestawieniu materiatow.

2.1. Szczegbdtowe wymagania dotyczgce materiatdw 1 urzadzen.
Do wykonania instalacji nalezy uzy¢ nastepujacych materiatow:
a) instalacje zasilajace:
- zgodnie z Przedmiarami oraz z zestawieniem materialowym,
b) rozdzielnice bezpiecznikowe:

- zgodnie z Przedmiarami oraz z zestawieniem materialowym,

d) potaczenia wyré6wnawcze:
- przewody PE typ. LY, dwubarwne: zielono-zo6tte, miedziane,

- potaczy¢ wszystkie masy metalowe urzadzen sanitarnych oraz instalacji rurowych,
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- w miejscach, w ktorych moga wystapi¢ narazenia mechaniczne nalezy zabezpieczy¢ od tych narazen np.
zastosowanie oston;

- potaczenia wyro6wnawcze realizowa¢ zgodnie z aktualnymi normami,

- wymagania podstawowe dla przekrojow poprzecznych przewodow wyrownawczych dodatkowych:
potaczenia pomigdzy dwoma cze$ciami przewodzacymi dostepnymi: Sy > Spemin

potaczenia pomigdzy czeScia przewodzaca dostepna i czescia przewodzaca obca: Sy > 0,55

3. SPRZET.
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu

Roboty montazowe zwigzane z wykonaniem instalacji elektrycznej wykonane beda przy uzyciu
nastepujacego sprzetu mechanicznego:

- samochdd dostawczy,

- regczne narz¢dzia elektromechaniczne,

- wibromlot elektryczny,

Ponadto roboty nalezy przeprowadzi¢ przy pomocy sprzetu przystosowanego

do montazu instalacji oraz drobnego sprzetu budowlanego.
3.1. Szczegdtowe wymagania dotyczace sprzetu.

Do wykonania robot w zakresie instalacji elektrycznych nalezy uzy¢ elektronarzedzi oraz miernikow

pomiarowych z aktualnymi §wiadectwami badan.

Stosowac¢ wszystkie elektronarzedzia reczne wykonane jako urzadzenia II klasy ochronno$ci, zasilane z
instalacji zabezpieczonych wylacznikami roznicowopragdowymi w celu zminimalizowania zagrozenia

porazenia pragdem elektrycznym.

4. TRANSPORT.

4.1. Szczegdtowe wymagania dotyczace transportu.

Transport powinien zapewniac:

- stabilno$¢ pozycji zatadowywanych materiatow,

- zabezpieczenie materialow przed ich uszkodzeniem,

- kontrole zatadunku i wytadunku,
Kable, przewody, druty, transportowac¢ w oryginalnych zwojach, w ktérych sa one dostarczane przez
producenta. Zwoje uktada¢ w taki sposob by nie spowodowac zbednego odksztalcania materiatu. Aparature i
obudowy rozdzielnic transportowa¢ w opakowaniach zbiorczych. Systemy opraw oswietleniowych w

oryginalnych opakowaniach.



5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogo6lne warunki wykonania robot.
Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, projektem organizacji robot
oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
5.2. Szczegodtowe zasady wykonania robot.
Montaz instalacji oraz urzadzen elektrycznych musi zapewnia¢ ich prawidtowe dziatanie zgodne
z dokumentacja projektowg oraz ,,Warunkami technicznymi, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie” Niezbedne jest zapewnienie ochrony przed niekorzystnymi nastgpstwami dziatania instalacji
(porazenia, przepigcia taczeniowe i atmosferyczne, drgania, hatas, powstanie pozaru, wybuchu i innych szkod)
oraz zabezpieczenie samej instalacji przed niekorzystnymi wptywami (oddzialywania atmosferyczne,
ingerencja osob trzecich i inne).
Przy wykonaniu instalacji nalezy bezwzglednie przestrzega¢ wymagan prowadzenia przewoddéw oraz
lokalizacji osprzetu i urzadzen elektrycznych.
Prace instalacyjne nalezy skoordynowaé z pracami wykonczeniowymi, a zwlaszcza z pracami, ktore nalezy
wykona¢ wczesniej (elementy na ktérych montuje si¢ instalacje) oraz z pracami, ktore mozna wykona¢ dopiero
po zakonczeniu instalacji.
Kierownik robdt w trakcie przetaczen i montazu instalacji zasilajacej oraz rozdzielnic bezpiecznikowych, jest
zobowigzany do zsynchronizowania montazu oraz podtaczen instalacji po uprzednim uzgodnieniu wylaczeniu

napiecia w DzEiR.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Szczegodtowe zasady kontroli jakosSci.

Sprawdzeniu podlega zgodno$¢ z dokumentacja techniczng, rodzaj zastosowanych materialow i ich wlasciwosci,
przygotowanie podioza, prawidlowos¢ wykonania instalacji i jej elementéw. Kontrola musi obejmowac
sprawdzenie prawidtowosci potozenia elementow instalacji, a wigc ich przebiegu w pomieszczeniach,
wzajemnego rozmieszczenia poszczegdlnych elementow instalacji  (bezkolizyjno$¢, odleglosci) oraz
usytuowania wzgledem elementow obiektu. Kontrola musi by¢ prowadzona na biezaco, w trakcie realizacji prac,

celem wykrycia nieprawidlowosci.

Zastosowane wyroby i materiaty musza by¢ dopuszczone do obrotu i posiada¢ obowigzkowe oznakowania.

Po wykonaniu instalacji aby oceni¢ czy instalacja elektryczna spelnia wymagania bezpieczenstwa i
nowoczesnosci nalezy przeprowadzi¢ odpowiednie pomiary i badania.

Badania odbiorcze powinna przeprowadzi¢ komisja skladajaca si¢ z co najmniej 2 o0s6b posiadajacych
odpowiednie zaswiadczenia kwalifikacyjne w zakresie E i D. Badania powinny obejmowaé: sprawdzenie

ciaglosci przewodow ochronnych (gtéwnych i dodatkowych potaczen wyréwnawczych oraz pomiaréw
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rezystancji przewodow ochronnych), pomiary rezystancji izolacji przewodow i urzadzen elektrycznych, pomiary
impedancji pe¢tli zwarcia w uktadzie sieci TN, badanie wylacznikéw roéznicowopradowych i sprawdzenie
skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej w instalacjach z wylacznikami réznicowopradowymi, badanie
rozdzielni elektrycznych, sprawdzenia selektywnosci zadziatania zabezpieczen.
Po zakonczeniu badan komisja sporzadza protokoty koncowe z badan odbiorczych.
Szczegdlowe wymagania odnosnie ogledzin i prob instalacji elektrycznej przy badaniach odbiorczych okresla
norma PN-IEC 60364-6-61:2000.
W zakresie wykonania instalacji elektrycznych oraz montazu systemoéw alarmowych wymagane sa uprawnienia i
zaswiadczenia kwalifikacyjne:
v’ kierownik roboét elektrycznych:
- Uprawnienia do kierowania robotami budowlanymi bez ograniczen w specjalnosci elektrycznej zgodnie z
Rozporzadzeniem Ministra Transportu i Budownictwa z dnia 28 kwietnia 2006 r. w sprawie samodzielnych
funkcji technicznych w budownictwie (Dz. U. Nr 83, poz. 578) lub odpowiadajace im wazne uprawnienia
budowlane, ktére zostalty wydane na podstawie wczesniej obowigzujacych przepisow;
- Uprawnienia i zaswiadczenia kwalifikacyjne E i D;
- Przynalezno$¢ do odpowiedniej izby samorzadu zawodowego;
- co najmniej 2 lata doswiadczenia zawodowego;
v' pracownik [osoba wykonujgca czynnos$ci objete zamowieniem)]:
- uprawnienia i zaswiadczenia kwalifikacyjne E w zakresie obstugi, remontéw, montazu, kontrolno-
pomiarowym;
-co najmniej 1 rok do$wiadczenia zawodowego;

W/w uprawnienia stosownie do realizowanego zakresu prac nalezy dotaczy¢ do oferty.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Zasady przedmiaru i obmiaru robot zgodnie ze wskazanymi w ,,Przedmiarze robot” w oparciu o katalogi
KNR.
Roboty tymczasowe i prace towarzyszace niezbedne do wykonania robot podstawowych nalezy kalkulowac

w wycenie robot podstawowych.
7.2. Szczegodtowe zasady obmiaru robot.

Ilo$¢ robot obmierza si¢: w sztukach — [szt.] wykonanych elementow (osprzgt i urzadzenia), w metrach
biezacych — [m] w odniesieniu do wykutych bruzd, zainstalowanych przewodow, rurek instalacyjnych oraz w

kompletach — [komp.].



Catos¢ prac nalezy skalkulowa¢ na podstawie Przedmiaru robot i przedstawi¢ w kosztorysie ofertowym. W
wycenie nalezy uja¢ wszystkie roboty towarzyszace lub posrednie wynikajace z wykonania robot
podstawowych.

Wielkosci obmiarowe okresla si¢ na podstawie dokumentacji, przedmiaréw robdt z uwzglednieniem zmian

zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogodlne zasady odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST

i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie badania i pomiary daty wyniki pozytywne.
8.2.Szczegoblne zasady odbioru robot.

Kierownik robot elektrycznych w obiekcie budowlanym zobowiagzany jest do:
a/ Zgltoszenia Inwestorowi do sprawdzenia lub dokonania odbioru robét ulegajacych w dalszym etapie zakryciu.
Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogo6lnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentdéw zawierajacych przeprowadzone pomiary.
Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoznacznym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior przeprowadzony bedzie niezwlocznie, nie poézniej jednak , niz w
ciggu 3 dni roboczych od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inspektora Nadzoru.

b/ Zapewnienia dokonania wymaganych przepisami lub ustalonych w umowie o przylaczenie do sieci
elektrycznej prob i odbioroéw czgsciowych.
¢/ Przygotowania dokumentacji powykonawczej instalacji elektrycznej uzupetnionej o wszelkie pozniejsze
zmiany, jakie zostaly wniesione w trakcie realizacji prac.
d/ Zgloszenia do odbioru koncowego instalacji elektrycznej. Zgloszenie to powinno by¢ dokonane
odpowiednim wpisem do Dziennika Budowy.
e/ Uczestniczenia w czynnosciach odbioru.

f/ Przekazania Inwestorowi oswiadczenia o zgodnos$ci wykonania instalacji elektrycznych z projektem,
warunkami pozwolenia na budowe, warunkami przytaczenia do sieci elektroenergetycznej, polskimi normami i
przepisami techniczno-budowlanymi.

g/ Usunigcia wad i usterek stwierdzonych przez komisje.

W ramach odbioru konicowego nalezy spetni¢ wymagania:
a/ Inwestor powotuje komisje odbiorcza.

b/ Odbidr koncowy robot ma na celu przekazanie obiektu uzytkownikowi do eksploatacji.
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¢/ Odbidr koncowy powinien by¢ poprzedzony technicznymi odbiorami czeSciowymi wlasciwie
udokumentowanymi.
Kierownik robot elektrycznych przedstawia przygotowane dokumenty niezbgdne do nalezytej oceny
wykonanych robot w tym dokumentacje¢ powykonawcza, gwarancje, karty katalogowe,
Przy dokonywaniu odbioru koncowego nalezy:
- sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonanych robdt z umowa, projektem technicznym, warunkami
technicznymi wykonania, normami i przepisami oraz zasadami wiedzy technicznej,
- sprawdzi¢ udokumentowanie jakosci wykonanych robot odpowiednimi protokotami
sprawdzen odbiorczych, wykonanych zalecen i ustalen,
- stwierdzi€ czy obierany zakres prac spelnia warunki zasad prawidtowej eksploatacji i moze
by¢ uzytkowany lub stwierdzi¢ istniejace wady i usterki. W przypadku skomplikowanych urzadzen lub
obiektow wymagane sg instrukcje méwiace o zasadach i sposobach prawidlowej eksploatacji.
Z odbioru koncowego nalezy sporzadzi¢ protokdt podpisany przez upowaznionych przedstawicieli
zamawiajacego 1 oddajacego wykonane roboty. Protokot powinien zawiera¢ ustalenia poczynione w toku
odbioru, stwierdzone ewentualne wady i usterki oraz uzgodnione terminy ich usuniecia.
W przypadku gdy wyniki odbioru kofcowego upowazniaja przyjecie prac, protokol powinien zawierad
odnos$ne os$wiadczenie zamawiajacego lub, w przypadku przeciwnym, odmowe wraz z uzasadnieniem.

W obu przypadkach konieczny jest odpowiedni wpis w Dzienniku Budowy.

8.3 Dokumenty do odbioru koncowego robot
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokot odbioru sporzadzony
wedlug wzoru ustalonego przez Strong Zamawiajaca. Do odbioru koncowego robot Wykonawca
zobowiazany jest przygotowa¢ dokumenty, zawierajace w szczego6lnosci :
a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zmianami,
b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen,
c) Dziennik Budowy i Ksiggi obmiaréw o ile byta wymagana,
d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,
e) Kkarty katalogowe i atesty jakosciowe wbudowanych materialow i wyrobow, z zaznaczonymi typami
zabudowanych materiatow,
f) protokoty odbioréw robodt zanikajacych i protokoty odbiorow czesciowych technicznych,
g) oswiadczenie kierownika robot elektrycznych o wykonaniu robot zgodnie z ST, obowigzujacymi
przepisami i Normami,

h) inne dokumenty wymagane przez Stron¢ Zamawiajaca,



W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru koncowego robot komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty uzupetniajgce beda zestawione wedhug wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Termin wykonania robot uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 . Ogoblne zasady dotyczace ustalania podstawy.
Zgodnie z dokumentacjg projektowa nalezy wykona¢ zakres robot wymienionych w pkt.1.3. niniejszej ST.

Platno$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i ceng jakos$ci robdt, w oparciu o wyniki protokotow.
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